
KU10
KU10的推进器专为矿区、内河流域等杂物密集的水域设计，可避免被水生植物、矿渣、树枝缠绕，保障船只运行顺畅。

设备搭载最大探测距离40米的毫米波雷达，可同时识别128个障碍物，及时发出碰撞预警并自动避障，即使在低能见度环

境下也能保障航行安全。此外，船体两侧配备红绿航行安全灯，可降低与其他船只碰撞的风险。

船体设计高度紧凑轻便，无需组装，单人即可轻松搬运和装载，

可抵达偏远的勘测点位，拆箱后即可直接投入使用。

KU10吃水深度仅9厘米，适用于狭窄内河、浅水河段以及传统船

只无法进入的海岸浅滩等场景作业。

支持双控制模式：既可自主导航执行任务，也可进行精准手动遥

控（遥控距离2.5公里，支持实时控制、模式设置、360°摄像头

前置视角）。

复杂场景下手动控制精度更高，大面积勘测（如浅水湖区地形勘

测）可使用自主导航模式，大幅节省人力与时间。
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南方测绘KU10是一款搭载单波束回声测深仪的紧凑型无人测量船，配备厘米级高精度双GNSS定位定向系统、姿态精度可

达0.25°的惯性测量单元，以及基于安卓平台开发的智能导航测量软件，可沿预设路线自主精准航行，即使在复杂水流环

境下也能采集高精度数据。

与行业内其他无人测量船相比，KU10便携性更突出（船身长度仅950mm），避障性能更优异（探测距离达40m），最

大航速更高（7m/s），续航能力更强：经济航速下单块电池可支持7小时作业，作业范围更广：2.4GHz通信模式下可达

2.5km，环境适应性更出色：吃水深度仅9cm。

这款全新设计的无人测量系统，是湖泊、内河、沿海区域水深测量作业的理想选择。

KU10船体采用纳米碳纤维聚合物复合材料打造，可抵御水中倒伏树木与礁石的撞击；即便在浅水区频繁摩擦也不易

开裂，在强腐蚀性的矿坑水域环境中仍能保持出色的耐用性。

该设备搭载车规级锂电池系统，可为用户的户外作业提供安全、稳定且持久的动力输出。单组电池即可支持船只以

2米/秒的速度连续航行7小时。。


